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 Cхема  извлечения информационных потоков шины rs-485
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Абсолютное получение блоков информации
 «ведущий-ведомый» шины rs-485
Если ты не заставишь плакать женщину!

Женщина заставит плакать тебя! 

Восточная мудрость. 
 Заменим  женщину на  rs485. 

Идея сохранилась. 

1.  Слушать – и понимать это разные действия.
Разработано огромное количество устройств использующих физическую линию и условия обмена rs-485[Л1, Л2, Л8]. Но программное обеспечение, зачастую отличается от требуемых стандартов. На уровне передачи байт по каналу связи, данные принимаются, рисунок 1. 
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Рисунок 1.  Структура байта в шине данных rs-485

Но, байты организованы в блочную структуру, которую производитель может выполнить как ему захочется. Если байтная синхронизация на шине легко, выполняется на аппаратном уровне, то количество байт в блоках может быть разное. Шинная организация при параллельном подключении контрольного приемника, не позволяет узнать, кто передает и кто принимает байты, как это показано на  рисунке 3. Можно только слушать, а понимать проблематично. 
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Рисунок 2.  Подключение контрольного приемника к шине rs-485
                     не позволяет получить блоки ведущего и ведомого источника
2. Принципиальная схема  извлечения блоков информации шины rs-485 
Схема на рисунке 3, разделяет потоки информации и сохраняет существующий обмен шины rs-485. 
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Рисунок 3.  Принципиальная схема разделения блоков информации шины rs-485
Применены оптоэлектронные ключи  на одном корпусе микросхемы kp1040. 

Для формирования напряжения управления, используются  диоды типа кд503 (или их аналоги), как выпрямитель по мостовой схеме. Питание схемы создается самой шиной rs-485.
 Полученное напряжение накапливается, на электролитическом конденсаторе емкостью 10 мкф. на 10в.
 Информационный поток между ведущим и ведомым сохраняется, рисунок 4. И формируется два нужных,  новых  источника информации:
· rs-485- прием ведущего - что передает ведущий источник.
· rs-485- прием ведомого - что передает ведомый источник. 

«Идея» схемы - использовать свойство rs-485, что при  передаче  информации от ведомого или ведущего, ток по цепи идет соответственно или от ведомого или от ведущего. Когда передача от ведущего - включена одна пара  опто-элементов  (выводы 3-4, 5-6).  При  передачи от ведомого - другая пара опто-элементов (выводы 1-2, 7-8). На выходных транзисторах опто-элементов, формируется соответствующая полярность для приема информации. 
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Рисунок 4.  Формирование новых информационных потоков 

 Информация в шине rs-485 разделилась на прием ведомого и прием ведущего, что позволяет  легко определиться с количеством передаваемых блоков и провести их анализ. Существующий шинный обмен сохраняется.

3. Представление данных для анализа
На рисунке 5 показано   разделение выходных сигналов шины при  обмене между ведущим и ведомым по времени.
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Рисунок 5.  Разделение по времени  данных шины rs-485
На  месте диаграммы  А – условно показаны сигналы шины rs-485, которые видны при параллельном подключении. Такие данные,  если подключаемся параллельно  по схеме на рисунке 2.   Диаграммы B и С  показывают  появление сигналов от ведущего и ведомого при использовании схемы на рисунке 3.  Существует много программ для анализа кодов приема и передачи для шины rs-485[Л3..5]. На рисунке 6, представлено отображение кодов с использованием программы test_mod [Л3]. 
[image: image6.png]’mﬁllllli anaer Laug - SOgb-DOrabIc
ba TecT MogeMa O] x|

®ain Mopt  AsHHele Moaynm  MoMowe

)(l)(lset ns | ets | 37
I;sllp

mepegaya oT KOMIBHTT
epa

T ||

J ®ain Mopt AadHele Moaynk  MoMowe

stri | strz | str3 | strq

C
I‘IDDD MC 'I

Tavimayr TX

08:41:41 <= "mepejgava OT_ KOMILKTTEpa' - 141 => | "mepejava OT KOMIBHTTEPA' ;I
08:41:42 <= "mepejavya OT KOMIbHTTEpA" :43 => | 'mepeflava_OT_ KOMOBHTTEpA'
08:41:43 <= "mepejgava 0T KOMIbNTTEpa"

:44 => | '"mepejava OT KoMibNTTEpa'
144 <= "mpmeM JaHHEX"
! 'mepejava 0oT KOMIBNTTEpA"
! "mepejava oT_ KorbHTTEpa"
:47 => | 'mepegava oT_ KoMubKTTEpa'
1
1
1

08:41:44 => | '"mpueM JaHHEIX"
08:41:44 <= "mepejava oT_KomubHTTEpa'
08:41:45 <= "mepejgava OT_ KoMILKTTEpa'"

[ATNSISAT I 2 L

08:41:46 <= "mepejavya OT KOMIbHTTEpa"
1 08:41:47 <= "mepejgava OoT KOMIbXTTEpa" 48 => 'mepejavya OT KOMIBHTTEpA'
1 08:41:48 <= "mepejgava OoT KOMIbXTTEpa" 49 => 'mepefava 0T KOMIBHTTEpPA'

08:41:49 => | "mpmeM JaHHem"

08:41:49 <= "mepejgava OT_ KOMILKTTEpa'"

08:41:50 <= "mepejavya OT KOMIbKTTEpA"

08:41:51 <= "mepejgava 0T KOMIbNTTEpa"
<

149 <= '"mpmeM JaHHEX"
! "mepejava oT_ KorbHTTEpa"
! 'mepefgava oT_ KoMubHTTEpa'
:52 => | '"mepejava OT KoMibNTTEpa"
1

2 il il bl i

08:41:52 'mepegava OT KOMIbWTTEpa' 53 => 'mepejavya OT KOMIBHTTEpaA' }
L 0T = ' _0T_ -

il H ;
Kaapos: [nepeaaro: 0 [Mpuware: 0 o  [Mepeaario: 0 [pnraTor 0 le
COMS 600 8N1 Dakin OQuHCTHTE ¥ypHanl 600-8N1  Davin O4MCTHTE HyPHA. 7

an
nii

®aiin Mopt AaHHele Moaynn  MoMowe

lelset dir | rts | cts ”S

Iasc slip | erc | rnd ins | str1| str2 | str3 | strq
IEDD mMC VI I‘IDDD M ¥

MoeTop | Tatimayr TX
ertsens or_somrrree

1
! 'mepegava oT_ KoMmbKTTEpa'
08:41:47 => | 'mepejavya oT_ KoMIbHTTEpa'"
08:41:48 => | 'mepegava oT_ KoMIbKHTTEpa'
08:41:49 => | 'mepegava oT KoMIbKTTEpa'

1

1

1

1

yl Tect mogema 9 =] B3

®ain Mopt AaHHele Moaynn  Momowe

- |>(|5“| o e

_|ase slip rnd ins | stra | str2| str3 | strq
y |5UUMC v I'IEIEIEIMC vl

i [MoeTop | Tavimayr TX

£ 08:41:10 => | "-" o]
08:41:19 => | "mpmeM JaHHEX"
;08:41:24 => | "mpmeM JaHHEX"
g 08:41:29 => | 'mpmer Jyarmuex"

1

1

1

1

LN

08:41:45 =>
08:41:46 =>

.41: — " X"
08:41:34 => npHeM X 08:41:50 => 'mepejavya 0T KoMIbHTTEpa'
08:41:39 => "mpyeM JaHHEIK" - -

- 08:41:51 => 'mepejava oT KoMIBHTTEpa'
08:41:44 => "mpyeM JaHHEIK" - -

- 08:41:52 => 'mepejava 0T KoMIbHTTepa'
08:41:49 => -

08:41:53 => 'mepejava 0T KOMIBHTTEpa"

: "pHeM JaHHEIX"
- v
4| I » »

Kaapos: |ﬂepenano: 0 |ﬂanqTo: 0 |0Lu|
| COM6 9600-8N1  DTR DSR DCD RTS CTS RI |ASCII SLIP CRC REFE 4

: |ﬂepenano: 0 |ﬂpm1mo: 0 [l
00-8N1 DTR DSR DCD RTS CTSRI [ASCII SLIP CRCRI 7





Рисунок 6.  Отображение извлеченной информации шины rs-485

Включено и отображается  одновременно 4 программы, на разные порты rs-485. Название  сом-N, где N=1…255, обозначает обращение к порту rs-485,  в виде  последовательного сом-порта компьютера.

 Для понимания сути и наглядности  разделения информации, порт сом-5 передает текст «передача_от_компьюттера» в одном блоке с интервалом 1 секунда. Это ведущий rs-485. А порт сом-3 текст «прием_данных» в одном блоке, но  с интервалом 5 секунд.

Желтым цветовым овалом на рисунке 5 выделены сом-порты, установленные времена и блоки передаваемой информации от ведущего и ведомого. 

На рисунке 6 сом-5 ведущий rs-485,  сом-3 ведомый rs-485, сом-6  принимает данные ведомого,  а  сом-27 принимает данные ведущего. Видно, что сом-5 передает свою информацию в 5 раз чаще, чем Сом-3.  Однако, прием по Сом-6 и Сом-27 осуществляется независимо и раздельно.

Необходимо учитывать, что использование элементов (встречно-параллельных диодов) в шине rs-485 уменьшает возможность передачи по длинной линии. Данная схема допустима в пуско-наладочных и исследовательских работах на « отладочном столе».

Предложенная  элементная база kp1040, ограничивает скорость приема и анализа данных по шине rs-485   не более 56кбит/секунду. Не хватает быстродействия используемых оптоэлектронных ключей. Для, в основном используемой, скорости шины  rs-485 в 9600 кбит/секунду, cхема работает без замечаний. 
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